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= (54) Bezelchnung: UBERLASTSICHERUNG FOR EINE DOSIERMECHANIK BINES PRODUKTABGABEGERATS 
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(57) Abstract: The invention relates to an overload safety device for a dosing mechanism of a product dispensing appliance for a 
liquid product, said appliance comprising: a) a housing (la, lb) provided with a reservoir (R) for the product, b) a transport device 
(K, 2) which acts on the product contained in the reservoir (R) and delivers a determined product dose from the reservoir (R) on 
actuation, and d) a dosing mechanism that comprises: cl) a dosing button (3; 30) which carries out a dosing movement in relation to 
the housing (la, lb) in order to determine the product dose, and c2) a transmission element (5; 50) which is engaged with the dosing 
button (3; 30) in such a way that the dosing button (3; 30) drives the transmission element (5; 50) during the dosing movement, and 
which is connected to the transport device (K, 2) in such a way that the product dose is determined when the transport device (K, 2) 
is actuated, by the position occupied by the transmission element (5; 50) in relation to the transport device (K, 2). According to the 
invention, when engaged, the dosing button (3; 30) and the transmission element (5; 50) form a slip coupling (4a, 6a; 32, 52) which 
acts between the dosing button (3; 30) and the transmission element (5; 50) as an overload safety device which uncouples the dosing 
button (3; 30) from the transmission element (5; 50) when a pre-determined limiting force is achieved which acts in a direction of 
the dosing movement between the dosing button (3; 30) and the transmission element (5; SO). 



^ (57) Zusammenfassung: Ubcriastsichcrung fur eine Dosicrmechanik eines Produktabgabegerats fur ein fluides Produkt, das Pro- 
duktabgabegerat umfassend:a) ein Gehause (la, lb) mit einem Reservoir (R) fur das Produkt, b ) eine Fordereinrichtung (K, 2), die 

Oauf das in dem Reservoir (R) enthaltene Produkt wirkt und bei einer Betatigung eine ausgewahlte Produktdosis aus dem Reservoir 
j.,,^ (R) ausschutlcl, und d) cine Dosicrmechanik umfasscnd: cl) eincn Dosierknopf (3; 30), der rclativ 

^ [Fortsetzung auf der nachsten Seite] 
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zu dem Gehause (la, lb) eine Dosierbewegung ausfuhrt, durch die die Produktdosisbestimmt wird, und c2) ein Oberlragungselement 
(5; 50). das mit dem Dosicrknopf (3; 30) in cinem Raslcingriff isl, dcr bcwirkt, dass dcrDosicrfcnopf (3; 30) bei der Dosierbewegung 
das Ubertragungselement (5; 50) mitnimmt, und das mit der Fordereinrichtung (K, 2) so verbunden ist, dass durch die Position, die 
das Ubertragungselement (5; 50) relativ zu der Fordereinrichtung (K, 2) einnimmt, im Falle der Betatigung der Fordereinrichtung 
(K, 2) die Produkldosis besiimml isl , d) wobei der Dosicrknopf (3; 30) und das Ubertragungselement (5; 50) in dem Rastcingriff 
eine Rutschkupplung (4a, 6a; 32, 52) bilden, die zwischen dem Dosierknopf (3; 30) und dem Ubertragungselement (5; 50) als Uber- 
lastsichening wirkt, die bei Emeichen einer vorbestimmten Grenzkraft, die in eine Richtung der Dosierbewegung zwischen dem 
Dosicrknopf (3; 30) und dem Obertragungselement (5; 50) wirkl, den Dosierknopf (3; 30) von dem Obcrlrdgungselemcnt (5; 50) 
entkuppelt. 
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Uberlastsicherung jfur eine Dosiermechanik eines 
ProduktabgabegerSts 



Die &fmdung betrifft eine Uberlastsicherung fur eine Dosimnecbanik eines 
Produktabgabegerats, mit dem eine abzugebende Dosis eines fluiden Produkts ausgewahlt 
und die ausgewahlte Produktdosis abgegeben werden kann. Das Gerat kann insbesondere 
ein Verabrdchungsgerat, vorzugsweise ein Injektionsgerat, fur die Produktverabreichung 
an Menschen oder Tiere sein. 

Bei Produktabgabegeraten, die eine Dosisauswahl gestatten, treten Probleme haufig durch 
unachtsame Bedienung bei der Dosisauswahl auf. So kann ein Dosierknopf solcher Gerate, 
mit dem die abzugebende Produktdosis ausgewahlt wird, uber eine Nulldosis-Position 
hinausgedreht werden. Dies kann zu einer Zerstorung der Dosiermechanik fiihren. Falls 
nicht zur Zerstorung, so kann solch ein Verdrehen zmnindest zu einer Fehldosierung 
fuhren, wenn der Benutzer ans der uberdrehten Position die Produktdosis auswahlt und 
irrtiimlich annimmt, er starte aus der Nulldosis-Position. Die gleiche Problematik tritt bei 
der Einstellung der Maximaldosis auf, wenn der Benutzer den Dosierknopf aus 
Unachtsamkeit iiber seine der Maximaldosis entsprediende Dosierposition hinaus bewegt, 

Es ist daher eine Aufgabe der Erfindung, bei einem Produktabgabegerat mit einem der 
Dosisauswahl dieneade Dosierknopf zu verhindem, dass der Dosierknopf uber eine 
Minimaldosis-Position und/oder eine Maximaldosis-Position hinaus verstellt werden kaniL 

Die Erfindung hat ein Produktabgabegerat fur eine dosierte Abgabe eines fluids Produkts 
zum Gegenstand. Das Produktabgabegerat umfasst ein Gehause, eine Fordereiniichtung 
und eine Dosiemiechanik. Das Gehause enthalt dn Reservoir fur das Produkt. Das 
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Reservoir ist voizugsweise ein Behaltnis, beispielsweise eine Ampiille, das von dem 
Gehause aufgenonunen ist Grundsatzlich kann das Gehause ein Produktreservoiir jedoch 
auch unmittelbar selbst bilden. Die Fordereinrichtimg wiikt auf das in dem Reservoir 
enfhaltene Produkt Tm Falle einer Betatigung der F5rdereinrichtung fordert diese eine 
ausgewahlte Prodnktdosis dutch einen Auslass aus dem Reservoir, d.h. mittels der 
Foidereinrichtung wird die Pioduktdosis aus dem Reservoir ansgeschuttet 

Die Dosiermechanik umfasst einen Dosierknopf und ein Ubertragungselement. Der 
Dosieiknopf ist fur einen Benutzer des Produktabgabegerats von aufien zuganglich. Er ist 
das Bedienelement der Dosiermechanik. Der Benutzer kann durch eine Dosierbewegung, 
die der Dosierknopf relativ zu dem Gehause ausfiihren kann, die gewiinschte Produktdosis 
auswahlen. Das Ubertragungselement ist mit dem Dosierknopf in einem Rasteingrifif. Der 
Dosierknopf nimmt bei seiner Dosierbewegung aufgrund des Rasteingrififs das 
Ubertragungselement mit, d.h. der Dosierknopf und das Ubertragungselement fuhren die 
Dosierbewegung g^einsam aus. Das Ubertragungselement ist mit der Fordereinrichtung 
so verbunden, dass die Dosierposition, die das Ubertragungselement relativ zu der 
Fordereinrichtung einnimmt, die im Falle der Betatigung der Fordereinrichtung 
ausschuttbare Produktdosis bestimmt Um durch die Dosierposition des 
Ubertragungselements die Produktdosis zu bestimmen, kann das Ubertragungselement mit 
der F5rdereinrichtung uimiittelbar in einem Eingri£f sein. In bevorzugten Ausfuhrungen ist 
das Ubertragungselem^t jedoch uimiittelbar mit einem weiteren Ubertragungselement in 
einem Eingrifi^ und erst dieses weit^e Ubertragungselement ist in einem unmittelbaren 
EingrifiT mit d^ Fdrdereinrichtung. Grundsatzlich kann die Dosiermechanik auch noch 
weitere Ubertragungselemente aufweisen, iiber die erst die Verbindung mit der 
Fordereinrichtung hergestellt wird, 

Nach der Erfindung bilden der Dosierknopf und das Ubertragungsel^ent in dem 
Rasteingriff eine Rutschkupplung, die den Dosierknopf und das Ubertragungselement bis 
zum Erreichen emer vorbestimmten Grenzkraft ausreichend fest miteinander verbindet, so 
dass eine gemeinsame Dosierbewegung des Dosierknopfs des Ubertragungselements 
zwischen der Minimaldosis-Position und der Maximaldosis-Position gewahrleistet ist. Die 
Dosierbewegung des Ubertragungselements wird in der Minimaldosis-Position und/oder 
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der Maximaldosis-Position voizugsweise fonnschlussig durch einea oder je einea 
Anschlag begrenzt. Den jeweiligen Anschlag bildet zum einen das Gehause. Den 
jeweiligen Gegenanschlag kaxm unmittelbar das Obertragungselement oder das genannte 
weitere Obertragungselement bilden, falls ein solches weiteres Ubertragungselement 
vorgesehen ist. Sollten noch weitere Ubertragungselemente vorgesehen sein, so kaon audi 
eines dieser Ubertragungselemente den Gegenanschlag bild^. Durch die Rutsdhkupplung, 
wild dne Uberlastsicherung so nah als moglich bei demjenigen Teil der Dosiennechanik 
gebildet, auf das der Benutzer Zugriff hat Die Dosiennechanik wird deshalb besonders 
sidier vor einer unbedachten Bedienung oder gar einer mutwilligen Fehlbedingung 
abgescbirmt 

Die Rutschkupplung besteht in bevorzugter Ausffihrung aus wenigstens einem Rastnocken 
und wenigsteais einer Rastaufoahme, die ineinander greifen und dadurch den Rasteingriff 
bilden. Die g^einsame Dosierbewegung des Dosierknopfs und des Ubertragungselements 
ist in eine erste Richtung der Dosierbewegung bis in die Minimaldosis-Position des 
Ubertragungselements und in die entgegengesetzte Richtung bis in die Maximaldosis- 
Position des Ubertragungselements moglich. Hat das Ubertragungselement die 
Minimaldosis-Position oder die Maximal-Position erreicht, so spurt dies der Benutzer. 
Versucht er, den Dosierknopf iiber die erreichte Anschlagposition des 
Ubertragungselements hinaus weiter zu bewegen, so kuppelt die Rutschkupplung aus, 
wenn die Grenzkraft erreicht ist. Der Rastnocken wird aus der Rastaufiiahme herausbewegt 
und der Dosierknopf bewegt sich ohne das Ubertragungselement weiter. Die 
Rutschkupplung ist wie vorstehend beschrieben vorzugsweise in beide Richtungen der 
Dosierbewegung wirksam, indem sie den Dosierknopf sowohl bei Erreichen der 
Minimaldosis-Position als auch bei Erreichen der Maximaldosis-Position von dem 
Ubertragungselement entkuppelt. Grundsatzlich ist es jedoch bereits vorteilhafl, wenn die 
Rutschkupplung nur in eine Richtung der Dosierbewegung auskuppelt 

Vorteilhaft ist, dass der Rastnocken erhaben an dem einen aus Dosierknopf und 
Ubertragungselement und die Rastaufiiahme entsprechend an dem anderen aus 
Dosieiknopf und Ubertragungselement zurucktretend gefonnt sind. HiCTdurch entsteht eine 
im Rasteingriff vor Erreichen der Grenzkraft besonders steife Verbindimg zwisdien dem 
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Dosierknopf und dem nachstfolgenden Glied in der Kette bis zur Fordereinrichtung, 
namlich dem Ubertragungselemeat. Dutch solch eine Ausbildimg kdimen Elastizitaten im 
Rasteingriff vermieden od^ zumindest so gering als mogjich gehalten werdea. Die 
Rutschkupplung baut femer sehr platzsparend imd ist mechanisch stabil. Obgjeich ein 
einziger Rastnocken und eine einzige Rastau&ahme bereits die Rutschkupplung bilden 
konnen, wird es jedoch bevorzugt, wenn an dem Dosierknopf und dem 
Ubertragungselement dne Mehrzahl von Rastnocken und Rastau&ahmen geformt sind, die 
im eingekuppelten Zustand der Rutschkupplung in Bezug auf die Richtung der 
Dosierbewegung einander hintergreifen. 

Die Dosierbewegung ist vorzugsweise eine Rotationsbewegung oder umfasst eine 
Rotationsbewegung um eine dem Dosierknopf und dem Ubertragungselement gemeinsame 
Rotationsachse. Falls die Dosierbewegung nicht nur eine Rotationsbewegung ist, so kann 
sie insbesondere eine aus Rotation und Translation uberlagerte Bewegung sein, wobei die 
Translation vorzugsweise entlang der Rotationsachse erfolgt. Falls die Fordereinrichtung 
einen in eine Vorschubrichtung in dem Reservoir bewegbaren Kolben und eine in die 
Vorschubrichtung auf den Kolben wirkende Kolbenstange umfasst oder aus diesen beiden 
Teilen bereits gebildet wird, so fallt die Rotationsachse vorzugsweise mit einer Langsachse 
der Kolbenstange zusammen und weist in die Vorschubrichtung. 

In einer ersten Ausfuhrung sind der wenigstens eine Rastnocken und die wenigstens eine 
RastauiBtiahme so ausgerichtet, dass der Rastnocken in eine Achsrichtung der 
Rotationsachse in den Rasteingriff mit der Rastaufiiahme schnappt und aus dem 
RasteingrifF gedruckt wird, Bevorzugt ragt der Rastnocken daher von einer Stimflache des 
Dosierknopfs oder des Ubertragungselements in die betreflfende Achsrichtung der 
Rotationsachse vor und die Rastaufiiahme tritt in diese Achsrichtung zunick. 

In einer zweiten Ausfuhrung sind der wenigstens eine Rastnocken und die wenigstens eine 
Rastaufiiahme so zueinander ausgerichtet, dass da: Rastnocken radial zu der 
Rotationsachse in den Rasteingriff mit der Rastaufiiahme . schnappt imd aus dem 
Rasteingriff gedruckt wird. Die erste Ausfuhrung, d.h. der axiale Eingriff wird gegenviber 
dem radialen Eingriff bevorzugt. 
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Bevoizugte Merkmale werden auch durch die Unteranspruche beschriebea. 

Die Erfindung wird nachfolgead anhand von Ausfuhrungsbeispielen erlautert An d^ 
Ausfuhrungsbeispielen offenbar werdende Merkmale bilden je einzeln und in jeder 
Merkmalskombination die Gegenstande der Anspriiche weiter. Es zeigen: 

Figur 1 einen Langssdinitt eines Injektionsgerats, das einen Dosieiknopf und dn 
Ubertragungselement aufweist, die eine Rutscfakupplung nach einer ^:sten 
Ausfuhrung bilden, 

Figur 2 den Dosierknopf und das Ubertragungselement des Injektionsgerats der 
Figur 1 und 

Figur 3 einen Dosierknopf und ein Ubertragungselement, die eine Rutschkupplung 
in einer zweiten Ausfuhrung bilden. 

Das in Figur 1 gezeigte Injektionsgerat weist ein Gehause auf, das von einem vorderen 
Gehauseabschnitt la imd einem hinteren Gehauseabschnitt lb gebildet wird. In dem 
vorderen Gehauseabschnitt la ist ein Reservoir R aufgenommen, das mit einem fluiden, 
injizierbaren Produkt gefuUt ist Das Produkt kann beispielsweise Insulin sein oder ein 
Wachstumshormon oder eine andere, medizinisch oder kosmetisch wirksame Flussigkeit. 
Das Reservoir R weist an einem vorderen Ende einen Auslass A auf, an den eine 
Injektionsnadel angeschlossen werden kann. In dem Reservoir R ist ein Kolben K 
aufgenommen. Der Kolben K ist in eine Vorschubrichtung V auf den Auslass A zu 
verschiebbar, um Produkt aus dem Reservoir R auszuschutten. Die in die 
Vorschubrichtung V gerichtete Ausschiittbewegung des Kolbens K wird mittels einer 
Kolbenstange 2 bewirkt. Die Kolbenstange 2 wird von dem Gehause la, lb in und gegen 
die Vorschubrichtung bewegbar geradgeiuhrt und an Drehbewegungm um ihre 
Langsachse L gehind^. Der Kolben K und die Kolbenstange 2 bilden eine 
Fordereinrichtung fiir die Ausschuttung einer ausgewahlten Produktdosis. 

Die Auswahl der Produktdosis wird mittels einer Dosiermechanik vorgenommen, die mit 
der Kolbenstange 2 gekoppelt ist Die Dosiermechanik umfasst einen Dosierknopf 3, ein 
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erstes Ubertragungselement 5 und ein zwdtes Ubertragungselement 8. Der Dosierknopf 3 
und die beidea Ubertragungselemente S und 8 sind Hulsenkdrper, die konzentrisch zu der 
Langsachse L der Kolbenstange 2 angeordnet sind iind einander abschnittswdse nmgeben. 
Das zweite Ubertragungselement 8 umgibt die Kolbenstange 2 tmd ist mit der 
Kolbenstange 2 in einem Dosiereingriff. Der Dosiereingriff ist ein Gewindeeingriff 
zwischen ein^ Aufiengewinde der Kolbenstange 2 und einem Innengewinde des zweiten 
Ubertragungselements 8. Das erste Ubertragungselement 5 ist mit dem zweiten 
Ubertragungselement 8 in einem Eingrif^ der verhind^, dass das erste 
Ubertragungselement S relativ zu dem zweiten Ubertragungselement 8 um die Langsachse 
L verdreht werden kann. Allerdings ist eine Translationsbewegung des ersten 
Ubertragungselements 5 relativ zu dem zweiten Ubertragungselement 8 entlang der 
Langsachse L moglich. Die Translationsbewegung wird durch je einen Anschlag in die 
Vorschubrichtung V und gegen die Vorschubrichtung V begrenzt. Der von dem zweiten 
Ubertragungselement 8 gebildete Translationsanschlag, der die Relativbewegung des 
ersten Ubertragungselements 5 in die Vorschubrichtung V begrenzt, ist mit 9 bezeichnet. 
Der Translationsanschlag, der die relative Translationsbewegung gegen die 
Vorschubrichtung V begrenzt, wird von einem V^bindungsstuck 7 gebildet und ist mit 7a 
bezeichnet. 

Die beiden Ubertragungselemente 5 und 8 sind fedemd naittels eines Federelements 10 
aneinander abgestiitzt. Das Federelement 10 wirkt als Druckfeder. Ein hinteres Ende des 
Federelements 10 ist an dem ersten Ubertragungselement 5 und ein vorderes Ende des 
Federelements 10 ist an dem zweiten Ubertragungselement 8 abgestutzt. Das Federelement 
10 dnickt mit einer Elastizitatskraft daher das erste Ubertragungsel^rat 5 relativ zu d^ 
zweiten Ubertragungselement 8 gegen die Vorschubrichtung V. 

Der Dosierknopf 3 bildet den fur einen Benutzer zugangiichen Tdl der Dosiermechanik. 
Er ragt aus dem hinteren Gehauseabschnitt lb an einem hinteren Ende heraus. Der 
Dosierknopf 3 ist wie gesagt ein Hulsenkdiper und wird an seinem hinteren, offenen Ende 
von einer Kappe 3a verschlossen. Der Dosierknopf 3 und das erste Ubertragungselement 5 
bilden eine Rutschkupplung, die bei einer Rotationsbewegung des Dosierknopfs 3 erne 
Drehmitnahme des ersten Ubertragungselements 5 und uber den verdrehgesicherten 
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Eingriff der Ubertragungselemente 5 und 8 auch eine Drehmitnahme des zwdtea 
Ubertragungselements 8 bewirkt. Eine Rotadonsbewegung des Dosierknopfi 3 um die 
Langsachse L als Rotationsachse bewiikt daher eine ebensolche Rotationsbewegung der 
beiden Ubertragungselemeaite 5 und 8. Da das zweite Ubertragungselement 8 und die 
Kolbenstange 2 in einem Gewindeeingriff sind und die Kolbenstange 2 aufgnmd der 
Geradfuhrung relativ zu den beiden Gehauseabschnitten la und lb um ihre Langsachse L 
nicht verdrehbar ist, fiihrt die Kolbenstange 2 bei der Rotationsbewegung der 
Ubertragungselemente S und 8 eine Tianslationsbewegung entlang d^ Langsachse L aus. 
Durch die Rotationsbewegung der Dosiermechanik und die in Reaktion hierauf erfolgende 
Translationsbewegung der Kolbenstange 2 wird ein axialer, lichter Abschnitt zwischen 
einer Vorderseite der Kolbenstange 2 und einer Rucksdte des Kolbens K eingestellt 

Die Translationsbewegung des zweiten Ubertragungselements 8 wird sowohl in 
Vorschubrichtung V als auch gegen die Vorschubrichtung V formschlussig durch 
gehauseseitige Anschlage begrenzt, so dass die Lange eines in die Vorschubrichtung V 
gerichteten Ausschutthubs der Kolbenstange 2 stets gleich lang ist. Daher ist der lichte 
Abstand zwischen der Kolbenstange 2 und der Ruckseite des Kolbens K ein MaB fur die 
bei Ausfiihrung des voUen Hubs ausgeschiittete Produktdosis. 

Der Dosierknopf 3 und das erste Ubertragungselement 5 bilden eine Rutschkupplung, die 
den Dosierknopf 3 und das erste Ubertragungselement 5 bis zum Erreichen eines 
Grenzdrehmoments verdrehgesichert miteinander kuppelt und bei Uberschreiten des 
Grenzdrehmoments entkuppelt 

Die Rutschkupplung ist in der Detaildarstellung der Figur 2 erkennbar. Die Klauen der 
Kupplung sind Rastnocken 4a und Rastau&ahmen 6a. hi dem in Figur 2 dargestellten, 
einkuppelten Zustand greifl je einer der Rastnocken 4a in eine der Rastaufiiahmen 6a ein. 
Die Rastnocken 4a sind an einer in die Vorschubrichtung V weisenden Stimflache des 
Dosierimopfs 3 geformt. Die Stimflache wird von einer an der Mantelinnenflache des 
Dosierknopfe 3 nach radial innen vorragenden, um die Langsachse L laufenden Schulter 4 
gebildet Die Rastnocken 4a sind als erhabene Kuppen geformt, die von der Stimflache der 
Schulter 4 in die Vorschubrichtung V vorragen. Die Rastaufiiahmen 6a treten entsprechend 
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an einer gegen die Vorschubrichtung V weisenden Gegenstimflache des ersten 
Ubertragungselements S zuruck. Die Gegenstimflache lauft ebenfalls um die Langsachse L 
nm und wixd von einer radial einwarts kragenden Schulter 6 des ersten 
Ubertragungsel^ents 5 gebildeL Die Rastnocken 4a nnd die Rastau&ahmen 6a sind je an 
ihrer Stimflache gleichmaBig urn die Langsachse L verteilt Im Ausfuhrungsbeispiel sind 
die Klauen der Rutschkupplung des Dosiedoiopfs 3 und des ersten Ubertragungselements 
5 gleich geformt, da die Rastaufiiahmen 6a je von zwei Kuppen begrenzt werden, die, wie 
die Rastnocken 4a gefonnt sind, aber gegen die Vorschubrichtung V von der Schulter 6 
abragen. 

Das Grenzdrebmoment^ bei dessen {Jberschreiten die Rutschkupplung auskuppelt, vnrd 
von der Elastizitatskrafi des Federelements 10 und der Form der Rastnocken 4a und 
Rastau&ahmen 6a bestimmt. Das Federelement 10 ist vorzugsweise vorgespannt zwisdien 
den bdden Ubertragungselementen S und 8 eingebaut. Es druckt mit seiner Vorspannkraft 
die Schulter 6 des ersten Ubertragungselements 5 gegen die Schulter 4 des Dosierknop& 3 
und dadurch die Rastnocken 4a in die Rastaufiiahmen 6a. Die Elastizitatskraft wird von 
dem Verbindimgsstuck 7 aufgenommen. Das Verbindungsstiick 7 bildet die hintere 
Anschlagschulter 7a xmd eine vordere Anschlagschulter 7b. Das Federelement 10 druckt 
den Dosierknopf 3 liber die beiden Schultem 6 und 4 gegen die hintere Anschlagschulter 
7a und druckt das zweite Ubertragungselement 8 gegen die vordere Anschlagschulter 7b. 

Die Rastnocken 4a verbreitem sich in beide Drehrichtungen des Dosierknopfs 3 zu der 
Stimflache hin, von der sie vorragen. Sie konnen in Bezug auf die betrefifende Stimflache 
konkav gerundet gewolbt oder auch einfach V-formig geformt sein. Die Rastaufiiahmen 6a 
sind der Form der Rastnocken 4a angepasst, so dass sie die Rastnocken 4a satt aufiiehmen, 
Der Dosierknopf 3 und das Ubertragungselement 5 werden bis zum Erreichen des 
Grenzdrehmoments deshalb von der Rutschkupplung verdrehsteif mitdnander verbunden. 

Wegen der beschriebenen Form der Rastnocken 4a und Rastaufiiahmen 6a entkiq)pelt die 
Rutschkupplung in beide Drehrichtungen, wenn das Grenzdrehmoment uberschritten wird« 
Das Grenzdrehmoment ist in beiden Drehrichtungen vorzugsweise dem Betrage nach 
gleich. Grundsatzlich wiirde es jedoch bereits vorteilhaft sein, wenn die Rutschkupplimg 
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nur in die eine Drehrichtung entkuppeln wurde, beispielsweise nur daxin, wenn bdde 
Obertragungselemente 5 und 8 ihre Miiumaldosis-Position erreicht hab^ iind der Benutzer 
versucht, den Dosieiknopf 3 dennoch weiter zu drehen. Ein Entkuppeln nur bei 
Uborschreiten des Grenzdrehmom^ts in die and^e Drehrichtung ist ebenfalls vorteilhaft. 
Werden die Ubertragungselemente 5 und 8 bei der Dosisauswahl in ihre Maximaldosis- 
Position bewegt, die ebenfalls durch einen gehauseseitigen Verdrehansdilag fur eines der 
Ubertragungselemente 5 und 8 bestimmt ist, besteht grundsatzlich die gleiche Situation wie 
in der Minimaldosis-Position. Wurden die Ubertragungselemente 5 und 8 fiber die 
Maximaldosis-Position hinaus weitergedreht werden, so konnte die Kolbenstange 2 gegen 
den Kolben K stoiien und den Kolben K bereits bei dem Vorgang der Dosisauswahl 
verschieben. Falls nach einer Entleerung des Reservoirs R eine Verschiebung des Kolbens 
K nicht mehr moglich ist, kormten femer auch die im Dosiereingriff befindlichen Gewinde 
der Kolbenstange 2 und des zweiten Ubertragungselements 8 beschadigt werden, so dass 
die Wiederverwendung mit einem neu gefuUten Reservoir gefahrdet ware. Obgleich eine 
Drehmomentbegrenzung nur in die eine der beiden Drehrichtungen der Dosiermechanik 
bereits Vorteile bringt, ist die Rutschkupplung, wie bereits erwabnt, vorzugsweise in beide 
Drehrichtungen wirksam. 

Die Rutschkupplung entkuppelt femer vorteilhaft^rweise den Dosierknopf 3 auch von 
einer Dosisanzeige 12, fiber die das Injektionsgerat verfugt. Im Ausfohrungsbeispiel 
handelt es sich um eine elektro-mechanische Dostsanzeige 12. Die Dosisanzeige 12 ist mit 
der Dosiermechanik fiber ein Abtastglied mechanisch gekoppelt und bringt die abgetastete 
Position der Dosiermechanik, im Ausfuhrungsbeispiel die Position des ersten 
IJbertxagungselements S, elektronisch zur Anzeige. Die Rutschkupplung entiaippelt somit 
auch die Dosisanzeige 12 von dem Dosierknopf 3, wenn das Grenzdrehmoment 
uberschritten wird. Die Dosisanzeige 12 zeigt die der Drehposition der 
Ubertragung3elemente 5 und 8 entsprechende Dosis auch dann korrekt an, wenn der 
Dosiericnopf 3 fiber die Minimaldosis-Position oder die Maximaldosis-Position der 
IJbertragungselemente 5 und 8 hinaus weitergedreht wird. 

Der Dosierknopf 3 ist gemeinsam mit dem ersten Ubertragungselement 5 gegen die 
Elastizitatskraft des Federelements 10 relativ zu dem zweiten Ubertragungselement 8 in 
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die Vorschubrichtung V bewegbar. Diese Relativbewegimg wird von einem ABschlag 3b 
des Dosieiknopfs 3 auf eine Weglange a begrenzt. Diese Bewegbarkeit in Vetbindnng mit 
der ruckstellenden ElastizitatskrafI; des Federelemeats 10 erlaubt ein Einfedem der 
Dosiermechanik, weiin das Injektionsgerat zum Zwecke der Produktausschuttung betatigt 
wird. Das Federelement 10 erfullt daher zwei Funkdonen: In der einen Fnnktion 
ertndglicht es, dass der Dosierknopf 3 und das erste Ubertragungselement 5 relativ zu dem 
zwdten Ubertragungselement 8 einfedem, und in der anderen Funktion bestinunt es die 
Kupplungskraft der Rutscbkiq>plung und damit das Greuzdrehmoment, bei dem der 
Dosierknopf 3 von dem ersten Ubertragungselement S entkuppelt wird 

Figur 1 zeigt das Injektionsgerat in einem Zustand, in dem die Dosiermechamk und die 
Kolbenstange 2 eine vordere Endposition einnehmen. Die vordere Endposition wird nach 
jeder Injektion eingenommen. Die Kolbenstange 2 und die Dosiermechamk sind in der 
vorderen Endposition durch ein in die Dosiermechamk eingreifendes Blockierglied 
blockiert. Um die Blockierung zu losen, muss die Dosisanzeige 12 auf „0" zuriickgestellt 
werden. Wenn der Blockiereingriff gelost ist, driickt eine Ruckstellfeder 11, die in do: 
vorderen Endposition zwischen dem hinteren Gehauseabschnitt lb und dem zweiten 
Ubertragungselement 8 gespannt ist, die Dosiermechanik xmd uber den Gewindeeingriff 
auch die Kolbenstange 2 in eine hintere Endposition zuriick. In der hinteren Endposition 
kann die Produktdosis fur die nachste Injektion ausgewahlt werden. Die hintere 
Endposition wird daher im Folgenden als Dosisauswahlposition bezeichnet. 

Fair die Auswahl der nachsten Produktdosis wird der Dosierknopf 3 in der 
Dosisauswahlposition um die Langsachse L verdreht. Solange die Ubertragungselemente 5 
und 8 bei dieser Drehbewegung zwischen der Minimaldosis-Position und der 
Maximaldosis-Position bewegt werden, verbindet die Rutschkupplung den Dosierknopf 3 
drehsteif mit dem ersten Ubertragungselement 5. Versucht der Benutzer jedoch aufgrund 
Unachtsamkeit oder mit MutwiUen bei Erreich^ der Minimaldosis-Position oder der 
Maximaldosis-Position die Dosiermechanik weiter zu drehen, so kuppelt die 
Rutschkupplimg aus, wemi das durch das Federelement 10 und die Form und Anzahl der 
ineinandergreifenden Kupplungsklauen 4a und 6a bestimmte Grenzdrehmoment 
iiberschritten wird. Der Dosierknopf 3 dreht ,J[eer** weiter, wahrend der Rest der 
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Dosiermechanik, insbesondere die beidea Ubertragungselemente S und 8, die 
eingenommene Minimaldosis- oder Maximaldosis-Position beibehalten. 

Nach der Dosisauswahl kann die eiagestellte Produktdosis verabreicht werdra. Fiir die 
Verabreichung wird der Dosierknopf 3 etitlang der Langsachse L in die Vorscfaubrichtung 
V in den hinteren Gehauseabschnitt lb hineingedrackt. Der Dosierknopf 3 driickt uber 
seine Schulter 4 und die Gegenschulter 6 das erste Ubertragungselement 5 ebenfalls in die 
Vorschnbrichtung V. Die FedeiicrafI: des Federelemmts 10 reicht aus, vxa die 
Translationsbewegung auf das zweite Ubertragungselement 8 zu ubertragen. Wegen des 
Gewindeeingriffs wird auch die Kolbenstange 2 mitgenonunen. Die Kolbenstange 2 
schiebt den Kolben K in dem Reservoir R in die Vorschnbrichtung V vor. Die 
Translationsbewegung in die Vorschubrichtung wird von einem Translationsanschlag des 
Gehauses la und lb begrenzt, indem das zweite Ubertragungselement 8 in Anschlag mit 
diesem Translationsanschlag gelangt, der die vordere Endposition bestimmt. Wenn die 
Dosiermechanik und die Kolbenstange 2 die vordere Endposition erreicht haben, ist die 
ausgewahlte Produktdosis ausgeschiittet. Durch die elastische Nachgiebigkeit des 
Federelements 10 wird nun bei weiterem Druck durch den Benutzer ein Einfedem der 
Dosiermechanik um die Weglange a (Figur 2) ermoglicht. Das Einfedem wird angenehmer 
als das Anschlagen an einem harten Translationsanschlag empfonden und erhoht die 
Gewissheit, dass der Ausschutthub voUstandig ausgefuhrt wurde. 

Wenn die vordere Endposition erreicht und die Dosiermechanik eingefedert ist, schnappt 
das Blockierglied wieder in den Eingriff mit der Dosiermechanik, so dass die 
Dosiermechanik und die Kolbenstange 2 wieder blockiert sind. Durch Losen des 
Bloddereingriffs einschlieJJlich NuUung der Dosisanzeige 12 kann die beschriebene 
Sequenz von Neuem gestartet werden. 

Figur 3 zeigt eine Dosiermechanik in einem zweiten AusfuhrungsbeispieL Die 
Dosiermechanik des zweiten Ausfuhrungsbeispiels kann die Dosie^echanik des ersten 
Ausfiihrungsbeispiels in dem Injektionsgerat der Figur 1 ersetzen. Die Dosiermechanik des 
zweiten Ausfiihrungsbeispiels besteht im Wesentlichen ebenfalls aus einem Dosieiknopf 
30, einem ersten Ubertragungselement 50 und einem zweiten Ubertragungselement 80. Die 
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Dosiennechanik des zweiten Ausfuhrungsbeispiels unterscheidet sich in ihrer 
Rutschkupplung von dem ersten AusfuhrungsbeispieL Die Fonn und Kopplung der Teile 
der Dosiennechanik im iibrigen sind im Wesentlichen die gldchen wie bei der 
Dosiermechanik des erstca Ausfuhrungsbeispiels. 

Die Rutschkupplung ist ebenfalls zwischen dem Dosierknopf 30 und dem ersten 
Ubertragungselement SO gebildet Allerdings ragen die Klauen d^ Rutschkupplung 
bezu^ch der LSngsachse L nicht axial, sondem radial ineinander. Die Klauen sind 
Rastnocken 32 und Rastau&ahmen 52, die an einander zugewandten zylindrischen 
Mantelflachen des Dosierknopfs 30 und des ersten Ubertragungselements SO vorragen. 
Auch die Rastnocken 32 sind als erhaben von der betreffenden Mantelflache des 
Dosieiknop£5 30 abragende Kuppen gebildet, und die Rastau&ahmen S2 trdien an der 
Gegenmantelflache des ersten Ubertragungselements 50 entsprechend zuriick. Zur 
Vermeidung von Wiederholungen sei wegen der Form der Kupplungsklauen 32 und 52 
imd den Eingriff auf die Ausfuhrungen zu dem ersten Axisfuhrungsbeispiel verwiesen. Die 
Kupplungskraft, d.h. das Grenzdrehmoment, wird jedoch nicht durch ein separates 
Federelement erzeugt, sondem durch Biegeelastizitat. Die Mantelflachen, an denen die 
Rastnocken 32 geformt sind, sind die Mantelinnenflachen von Fortsatzen, die sich an dem 
Dosierknopf 30 zungenartig in die Vorschubrichtung V erstrecken und elastisch nach 
radial auswarts von der Mantelflache des ersten Ubertragungselements 50 abgebogen 
werden koimen. Die Rastnocken 32 xmd Rastaufiiahmen 52 weisen cine axiale Lange auf, 
die ausreicht, xan in dem Rasteingriff eine axiale Relativbewegung zwischen dem 
Dosierknopf 30 und dem erstm Ubertragungselement 50 zmn Zwecke des Einfedems 
zuzulassen. Die Rastnocken 32 und/oder die Rasta\i&ahmen 52 werden daher durch axial 
gerad erstreckte Kuppen bzw. Rippen gebildet. 
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Patentanspruche 



1. Ubo-lastsich^Ting fur eine Dosiermechanik eines Produktabgabegerats fur ein fluides 
Piodukt, das Produktabgabegerat umfassend: 

a) ein Gehause (1 a, 1 b) mit einem Reservoir (R) fiir das Produkt, 

b) eine Fordereinrichtung (K, 2), die auf das in dem Reservoir (R) enthalteae Produkt 
wirkt und bei einer Betatigung eine ausgewahlte Produktdosis aus dem Reservoir 
(R) ausschuttet, und 

c) eine Dosiermechanik umfassend: 

cl) einen Dosierknopf (3; 30), der relativ zu dem Gehause (la, lb) eine 
Dosierbewegung ausfxihrt, durch die die Produktdosis bestimmt wird, und 

c2) ein LFbertragungselement (5; 50), das mit dem Dosierknopf (3; 30) in einem 
Rasteingriff ist, der bewirkt, dass d^ Dosierknopf (3; 30) bei der 
Dosierbewegung das Ubertragungselement (5; 50) mitnimmt, und das mit 
der Fordereinrichtung (K, 2) so verbxmden ist, dass durch die Position, die 
das Ubertragungselement (5; 50) relativ zu der Fordareinrichtung (K, 2) 
einnimmt, im Falle der Betatigung der Fordereinrichtung (K, 2) die 
Produktdosis bestimmt ist, 

d) wobd der Dosierknopf (3; 30) imd das Ubertragungselement (5; 50) in dem 
Rasteingriff eine Rutsdhkupplung (4a, 6a; 32, 52) bilden, die zwischen dem 
Dosierknopf (3; 30) und dem Ubertragungselement (5; 50) als Uberlastsicherung 
wirkt, die bd Erreichen einer vorbestimmten Grenzkraft, die in eine Richtung der 
Dosieibewegung zwischen dem Dosierknopf (3; 30) und dem Ubertragungselement 
(5; 50) wirkt, den Dosierknopf (3; 30) von dem Ubertragungselement (5; 50) 
entkuppelt. 
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2. Uberlastsicherung nach Anspruch 1, dadurch gek^inzeichnet, dass die 
Rutscbki^lung aus wenigstens einem Rastnocken (4a; 32) und wenigstens einer 
Rastaufdahme (6a; 52) besteht, die ineinander greifen» und dass der Rastnocken 
(4a; 32) erhaben an dem einen aus Dosieiknopf (3; 30) nnd Ubertragungselement 
(5; SO) und die Rastaufifiahme (6a; 52) an dem anderen aus Dosierknopf (3; 30) und 
Ubertragungselement (5; 50) zuriicktretend geformt sind. 

3. Uberlastsicherung nach dem vorhergehenden Anspruch, dadurch gekennzeichnet, 
dass die Dosierbewegung eine Rotationsbewegung um eine Rotationsachse (L) ist 
Oder umfasst und der wenigstens eine Rastnocken (4a) in eine Achsrichtung der 
Rotationsachse (L) in den Rasteingriff schnappt 

4. Uberlastsicherung nach dem vorhergehenden Anspruch, dadurch gekennzeichnet, 
dass der wenigstens eine Rastnocken (4a) von einer in die eine Achsrichtung der 
Rotationsachse (L) weisenden Stimflache des Dosierknopfs (3) oder des 
Ubertragungselements vorragt. 

5. Uberlastsicherung nach einem der zwei vorhergehenden Anspriiche, dadurch 
gekennzeichnet, dass der Dosierknopf (3) und das Ubertragungselement (5) 
einander umgeben und den wenigstens einen Rastnocken (4a) und die wenigstens 
eine Rastau&ahme (6a) an quer zu der Richtung der Dosierbewegung abragenden 
Schultem (4, 6) bilden. 

6. Uberlastsicherung nach einem der vorhergehenden Anspriiche, dadurch 
gekennzeichnet, dass der Dosierknopf (3; 30) und das Ubertragungselement (5; 50) 
gegen eine Elastizitatskraft aus dem Rasteingriff gedruckt werden. 

7. Uberlastsicherung nach dem vorhergehenden Anspruch, dadurch gekennzeichnet, 
dass ein mechanisches Federelement (10) die Elastizitatskraft erzeugt. 
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8. Uberlastsichenmg nach einem der Anspruche 1 und 2, dadurch gekennzeidmet, 
dass die Dosierbewegung eine Rotationsbewegung um eine Rotationsachse (L) ist 
Oder umfasst irnd der wenig^tens eine Rastaocken (32) radial zu der Rotationsachse 
(R) in den Rasteingriff schni^pt. 

9. Uberlastsicherung nach dem vorhergehenden Anspruch, dadurch gekennzeichnet, 
dass der Dosierknopf (30) und das Ubertragungselement (SO) einander nmgeben 
und den wenigstens einen Rastnocken (32) und die wenigstens eine Rastaufiiahme 
(52) an zylindiischen, einander zugewandten Mantelflachen bilden. 

10. Uberlastsicherung nach einem der zwei vorhergehenden Anspruche, dadurdi 
gekennzeichnet, dass der Dosierknopf (3; 30) und das Ubertragungselement (5; 50) 
gegen eine Elastizitatskraft aus dem Rastemgriff gedriickt werden. 

11. Uberlastsicherung nach dem vorhergehenden Anspruch, dadurch gekennzeichnet, 
dass die Elastizitatskraft durch Formelastizitat, vorzugsweise Biegeelastizitat, des 
Dosierknopfs (30) und/oder des Ubertragungselements (50) erzeugt wird. 

12. Uberlastsicherung nach einem der vorhergehenden Anspruche, dadurch 
gekennzeichnet, dass der Dosierknopf (3) und das Ubertragungselement (5) quer zu 
der Richtung der Dosierbewegung aneinander gmdgefiihrt sind. 

13. Oberlastsicherung nach einem der vorhergehenden Anspruche, dadurch 
gekennzeichnet, dass der wenigstens eine Rastnocken (4a; 32) sich in wenigstens 
eine Richtung der Dosierbewegung zu einer Stim- oder Mantelflache, von der er 
aufragt, kontinuierlich verbreitert. 
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14. Uberlastsicherung nach einem der vorhergehenden Anspruche, dadurch 
gekeimzeichnet, dass eine Mehrzahl von Rastnocken (4a; 32) imd Rastau&ahmen 
(6a; 52) je in vorzugsweise gldcher Art wie der wenigstens eine Rastnocken (4a; 
32) und die wemgstens eine Rastau&ahme (6a; 52) geformt sind und in dem 
Rasteingriff paarweise ineinander greifen. 

15. Uberlastsicherung nach einem der vorhergehenden Anspriiche, dadurch 
gekennzeichnet, dass das Ubertragungselement (5; 50) eine Ausschuttbewegung 
quer zu der Richtung der Dosierbewegung ausfuhrt, wobei durch die 
Ausschuttbewegung die Ford^inrichtung (K, 2) betatigt wird, um die 
Produktdosis auszuschiltten. 

16. Uberlastsicherung nach dem vorhergehenden Anspruch, dadurch gekennzeichnet, 
dass das Ubertragungselement (5; 50) mit der Fordereinrichtung (K, 2) so 
verbunden ist, dass das Ubertragungselement (5; 50) die Fordereinrichtung (K, 2) 
bei der Ausschuttbewegung nutnimmt. 

17. Uberlastsicherung nach einem der vorhergehenden Anspriiche, dadurch 
gekennzeichnet, dass der Dosierknopf (3; 30) und das Ubertragungselement (5; 50) 
so miteinander verbunden sind, dass sie eine Ausschuttbewegung quer zu der 
Richtung der Dosierbewegung gemeinsam ausfiihren, wobei durch die 
Ausschuttbewegung die Fordereinrichtung (K; 2) betatigt wird, um die 
Produktdosis auszuschutten. 

18. Uberlastsicherung nach einem der vorhergehenden Anspriiche, dadurch 
gekennzeichnet, dass das Ubertragungselement (5; 50) mit einem weiteren 
Ubertragungselement (8; 80) so verbunden ist, dass die Ubertragungselemente (5, 
8; 50, 80) die Dosierbewegung gemeinsam ausfiihren, aber quer zu der Richtung 
der Dosierbewegung relativ zueinander bewegbar sind, und dass das weitere 
Ubertragungselement (8; 80) in einem DosiereingriflF mit der Fordereiiuichtimg (K; 
2) ist 
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19. Uberlastsichenmg nach dem vorhergehenden Anspruch, dadurch gekeonzeichnet, 
dass die Ubertragungselemente (S, 8; SO, 80) in Bezug auf eine Rotationsachse (L) 
verdrehgesichert miteinander verbunden und eatlang der Rotationsachse (L) 
aneinander geradgefuhrt sind. 

20. Uberlastsicherung nach dem vorhergehendm Ansprudi, dadurch gekennzeichnet, 
dass wenigstens eines der Ubertragungselemente (5, 8; 50, 80) einen 
Hiilsenabschnitt bildet, in den oder durch den das andere der Ubertragungselemente 
(5, 8; 50, 80) ragt, urn die Geradfuhrung zu bilden. 

21. tjberlastsicherung nach einem der drei vorhergehenden Anspruche, dadurch 
gekennzeichnet, dass die Ubertragungselemente (5, 8) quer zu der Richtung der 
Dosierbewegung fedemd aneinander abgestiitzt sind und dadurch die 
Elastizitatskraft erzeugt wird. 

22. Uberlastsicherung nach einem der vorhergehenden Anspruche, dadurch 
gekennzeichnet, dass das Produktabgabegerat eine Dosisanzeige (12) umfasst und 
die Rutschkupplung (4a, 6a; 32, 52) die Dosisanzeige (12) von dem Dosierknopf (3; 
30) entkoppelt. 

23. Uberlastsicherung nach einem der vorhergehenden Anspruche, dadurch 
gekennzeichnet, dass die Fordereinrichtung (K, 2) mit dem Ubertragungselement 
(5; 50) unmittelbar oder fiber wenigstens ein weiteres Ubertragungselement (8; 80) 
in einem Dosier- und Betatigungseingriff ist, der bei der Dosierbewegung eine 
Relativbewegung zwischoi dem Ubertragungsel^ent (5; 50) und der 
Fordereinrichtung (K, 2) zulasst und fur die Ausschuttung eine gemeinsame 
Bewegung des Ubertragungselements (5; 50) und der Fordereinrichtung (K, 2) 
bewirkt. 
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24. Uberlastsicherung nach dem vorhergehenden Anspruch, dadurdi gekennzeichnet, 
dass ein Kolbea (K), der in dem Reservoir (R) in eine Vorschubrichtung (V) 
bewegbar ist, um die Produktdosis durch einen Auslass des Reservoirs (R) 
auszuschutten, und eine in die Vorschubrichtung (V) auf den Kolben (K) wirkende 
Kolbenstange (2) die Fordereinrichtung (K, 2) bilden oder mitbilden xmd dass die 
Kolbenstange (2) in dem Dosier- xmd BetatigungseingrifF ist 
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